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Пояснительная записка 
 

Рабочая программа 3 года обучения составлена на основе дополнительной 

общеразвивающей программы «Начальная робототехника (Мастерская Лего)» 

технической направленности.  

 Основная цель рабочей программы — это обучение основам конструирования и 

программирования и создание роботов на основе конструктора «Технология и Физика» и 

программного обеспечения Lego создание условий для формирования и развития 

творческих способностей обучающихся. 

Для достижения поставленной цели в рамках настоящей программы решаются 

следующие задачи. 

Обучающие: 

 освоение алгоритмов решения ряда кибернетических задач, результатом каждой из 

которых будет работающий механизм или робот с автономным управлением. 

 расширение словарного запаса и развитие навыков общения, необходимых для 

презентации модели; 

 формирование аналитических, алгоритмических и информационных умений; 

 знакомство с этапами и методами проведения экспериментального исследования; 

 изучение способов построения трехмерных моделей по двухмерным чертежам, 

программирование заданного поведения модели; 

Развивающие: 

 развитие у обучающихся инженерного мышления, навыков конструирования, 

программирования и эффективного использования кибернетических систем; 

 развитие навыков письменной и устной речи для создания и воспроизведения 

сценария с использованием модели для наглядности и драматургического эффекта; 

 организация и участие в играх, конкурсах и состязаниях роботов в качестве 

закрепления изучаемого материала и в целях мотивации обучения; 

 формирование коммуникативных способностей, умения работать в коллективе; 

Воспитательные: 

 формирование активной гражданской позиции; 

 повышение мотивации учащихся к изобретательству и созданию собственных 

роботизированных систем; 

 формирование у учащихся стремления к получению качественного законченного 

результата. 

 

Особенности организации образовательного процесса 3- года обучения. 

В образовательном процессе четвертого года сохраняется деление учебного материала на 

теорию и практику. Программа имеет практико-ориентированный характер, так как 

большее количество времени отведено на освоение приемов и способов творческой и 

технической деятельности 

Практические занятия отводятся и для проектной деятельности учащихся, которая теперь 

становится основной. Учащиеся работают над поставленной педагогом технической 

задачей самостоятельно, в парах. Возможно разделение ролей на конструктора и 

программиста. Педагог выступает в роли консультанта. По выполнении задания 

учащиеся делают выводы о наиболее эффективных механизмах и программных ходах, 

приводящих к решению проблемы. Удавшиеся модели снимаются на фото и видео. На 

заключительной стадии полностью разбираются модели роботов и укомплектовываются 

конструкторы, которые принимает ассистент педагога. 
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Интегрирование различных школьных предметов в учебном курсе ЛЕГО открывает 

новые возможности для реализации новых образовательных концепций, овладения 

новыми навыками и расширения круга интересов. 

 

Модели  Математика (Применение на 

практике математических идей. 

Вычисления с использованием 

всех числовых операций. 

Вычисление площади, среднего 

значения и отношения величин и 

использование этих понятий. 

Измерение времени, расстояния и 

силы с необходимой точностью. 

Применение формул; решение 

простых уравнений для 

вычисления скорости. Выявление 

закономерностей, сбор данных и 

представление их в виде таблиц. 

Представление математических 

идей в устной, письменной и 

графической форме.) 

Технология Определение 

требований к модели и раз 

витие идей. Индивидуальная 

и групповая 

работа. Сборка и разборка 

моделей. 

Использование подходящих 

материалов и деталей, а также 

модульных конструкций для 

разработки и создания 

высококачественных 

действующих моделей. 

Испытание модели 

и определение 

необходимости внесения 

изменений. Сборка и 

разборка подобных 

моделей и проверка их 

соответствия поставленной 

задаче. 

Естественные 

науки Методы 

исследования, 

прогнозирование 

и измерение влияния 

переменных параме- 

тров на работу простых 

механизмов. Наблю- 

дения, измерения и 

запись. 

Силы и движение 

«Уборочная 

машина»  

Измерение расстояния. 

• Отношения величин. 

• Выражение эффективности 

в процентах или в виде 

дроби 

 

Исследование 

безопасности привода и 

быстродействия 

зубчатых колес. 

- Настройка трения и 

проскальзывания. 

-Разработка и создание 

эффективной 

самоходной уборочной 

машины. 

- Уравновешенные и 

неуравновешенные 

силы.  

• Трение. 

 

Игра «Большая 

рыбалка» 

• Измерение расстояния. • 

Оценка и сравнение силы и 

скорости. Разработка 

системы подсчета очков и 

правил для игр, оценка их 

объективности и 

справедливости. 

• Отношения величин и 

дроби. Использование 

механизмов, облегчающих 

работу. 

 

Исследование храпового 

механизма как средства 

обеспечения 

безопасности. 

• Изучение 

автоматических 

устройств для 

механического 

управления движением. 

• Разработка и создание 

игры про рыбалку с 

простыми правилами и 

объективной системой 

подсчета очков. 

Уменьшение 

скорости и 

увеличение силы 

при использовании 

ремней и шкивов 

(блоки и тали). 

 

Свободное 

качение 

Калибровка шкал 

и считывание показаний. 

• Измерение расстояния и 

массы. 

• Работа с отрицательными 

Исследование влияния 

размера колес и 

материала шин 

на эффективность 

тележки (рабочие 

• Наклонные 

плоскости. 

• Трение. 
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числами(у подножия холма 

тележка оказывается на 

нулевой отметке). 

• Установление пределов 

погрешности. 

• Вычисление средних 

значений. 

характеристики 

материалов). 

• Колеса и оси для 

Перемещения грузов. 

• Разработка и 

создание тележки, 

которая катилась 

бы вниз как можно 

дальше. 

Механический 

молоток 

• Измерение количества 

«воздействий» за единицу 

времени. 

• Оценка и сравнение 

силы сцепления элементов 

ЛЕГО®. 

• Выражение относительных 

сил сцепления с помощью 

Математических терминов 

• Исследование 

управления и 

согласования по времени 

сложных действий 

при помощи кулачков и 

рычагов. 

• Изучение способов 

проверки в 

производственных 

условиях качества 

элементов конструкции. 

• Разработка и создание 

механической 

игрушки с макси- 

мальным количеством 

функций. 

• Наклонные 

плоскости. 

• Трение 

СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЯ 

Измерительная 

тележка 

• Калибровка шкал 

и считывание показаний. 

• Измерение расстояния. 

• Прямой и обратный 

счет. 

• Сравнение точности 

различных методов 

измерения. 

• Отношения величин 

и дроби. 

• Оценка погрешности. 

Изучение понижающей 

передачи и сложной 

передачи. 

• Разработка точных 

и удобных в 

использовании шкал. 

• Разработка и создание 

возможно более 

точного и простого 

в использовании 

приспособления 

для измерения 

расстояния. 

• Калибровка шкал 

и считывание 

показаний. 

• Измерение 

расстояния с 

максимальной 

точностью. 

Почтовые весы • Калибровка шкал 

и считывание показаний. 

• Измерение массы. 

• Сравнение точности 

различных методов 

измерения. 

• Работа с отрицательными 

числами. 

• Оценка погрешности. 

Изучение рычага 

и рычажных систем. 

• Разработка точных 

и удобных в 

использовании шкал. 

• Разработка и создание 

возможно более 

точного и простого в 

использовании прибора 

для взвешивания 

Уравновешивающие 

силы. 

• Калибровка шкал 

и считывание 

показаний. 

• Измерение массы 

с максимальной 

точностью. 

Таймер Измерение времени. Изучение управляющих Маятник. 
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• Калибровка шкал 

и считывание показаний. 

• Сравнение точности 

различных методов 

измерения. 

• Оценка погрешности. 

устройств с обратной 

связью (маятник и 

регулятор хода) и 

повышающей передачи. 

• Разработка точных и 

удобных в 

использовании шкал. 

• Разработка и создание 

возможно более точного 

прибора для измерения 

времени 

с большим сроком 

службы. 

• Калибровка шкал 

и считывание 

показаний. 

• Измерение массы 

с максимальной 

точностью 

Энергия 

Ветряк Измерение силы в данный 

момент времени и площади. 

• Оценка зависимости 

скорости и эффективности 

от формы и площади 

лопасти 

ветряка. 

• Исследование 

зависимости 

эффективности 

использования энергии 

ветра от материала, 

формы и площади 

лопасти ветряка. 

• Изучение конструкций. 

• Разработка и создание 

для ветряка наиболее 

эффективной системы 

аккумулирования и 

использования энергии. 

Использование 

энергии ветра 

для приведения в 

движение различных 

агрегатов. 

• Аккумулирование 

и передача энергии; 

переход 

кинетической 

энергии в 

потенциальную. 

• Уравновешенные и 

неуравновешенные 

силы. 

Буер Оценка и измерение 

расстояния, площади, 

времени и углов. 

• Зависимость скорости и 

эффективности буера от 

направления ветра. 

• Зависимость скорости и 

эффективности буера от 

формы и площади паруса. 

Исследование 

зависимости 

эффективности 

использования энергии 

ветра от формы, 

площади и угла наклона 

паруса. 

• Поиск механизмов 

для эффективного 

использования энергии в 

транспортных средствах. 

• Разработка и создание 

наиболее эффективного 

Транспортного средства, 

использующего энергию 

ветра, способного 

двигаться в любом 

направлении. 

Использование 

энергии ветра в 

транспортных 

средствах. 

• Преобразование 

энергии при помощи 

понижающей 

передачи. 

• Сопротивление 

воздуха. 

• Уравновешенные и 

неуравновешенные 

силы. 

Инерционная 

машина 

Измерение расстояния и 

времени. 

• Зависимость скорости и 

пройденного расстояния от 

массы маховика 

Изучение маховика 

как механизма 

регулировки скорости 

(повышающая передача) 

и средства обеспечения 

безопасности. 

Накопление 

кинетической 

энергии 

(энергии движения). 

• Трение. 

• Уравновешенные и 
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• Исследование 

маховика как 

аккумулятора энергии. 

• Использование 

зубчатых колес для 

повышения скорости. 

• Разработка и создание 

транспортного 

средства, способного 

передвигаться 

максимально плавно 

на максимально 

возможное расстояние 

за счет накопленной 

энергии. 

неуравновешенные 

силы. 

Машины с двигателем 

Тягач Измерение расстояния и 

времени в пути. 

• Измерение угла наклона и 

представление результата. 

• Вычисление расстояния, 

преодолеваемого за один 

оборот колеса, через его 

диаметр и длину 

окружности. 

• Изучение способов 

увеличения вращающего 

момента с помощью 

понижающей передачи, 

а также шин и колес 

различного типа. 

• Исследование 

скорости и тяговой 

силы различных 

сочетаний зубчатых 

передач и колес. 

• Разработка и создание 

транспортного средства 

с двигателем, способным 

перемещать как можно 

более тяжелый груз. 

• Исследование 

влияния нагрузки на 

трение; уменьшение 

трения. 

• Наклонные 

плоскости и работа. 

Гоночный 

автомобиль 

Измерение расстояния и 

времени в пути. 

• Нахождение зависимости 

между пройденным 

Расстоянием и массой 

колеса 

Исследование 

повышающей 

передачи. 

• Разработка 

и создание гоночного 

автомобиля, 

запускаемого 

пусковым устройством и 

преодолевающего 

возможно большее 

расстояние. 

Исследование 

преобразования 

движения и энергии. 

• Изучение связи 

между скоростью и 

массой, импульсом 

и кинетической 

энергией 

Скороход Измерение расстояния 

и времени. 

• Вычисление скорости. 

• Нахождение зависимости 

между длиной шага и 

длиной кривошипа. 

• Измерение и выражение 

угла наклона. 

• Исследование влияния 

кривошипов, рычагов и 

сцеплений на 

устойчивость скорохода 

и длину шага при 

«ходьбе» или возвратно-

поступательном 

движении. 

• Исследование 

• Внимательное 

наблюдение за 

походкой человека и 

сравнение с ней 

движений 

Скорохода. 
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храповика как 

механизма, 

предохраняющего от 

скольжения и 

создающего 

однонаправленное 

движение. 

• Изучение 

относительного 

расположения 

кривошипных рычагов 

при различных «шагах». 

• Исследование 

возможности 

использования 

червячной шестерни 

для создания сильно 

понижающей передачи. 

• Разработка и создание 

шагающего механизма, 

способного 

преодолевать самые 

крутые холмы и 

бездорожье 

Собака-робот • Измерение степени 

подвижности и направления 

движения «частей тела», 

а также количества 

действий в единицу 

времени; представление 

результата. 

• Нахождение зависимости 

между движением глаз и 

положением центра 

вращения кулачков. 

• Оценка работы 

(поведения) модели и ее 

выражение в качественной 

и количественной форме. 

• Исследование 

работы рычагов, 

сцеплений, кулачков 

и кривошипов 

при выполнении 

сложных синхронных и 

регулируемых 

движений. 

• Исследование блоков и 

проскальзывания как 

средства обеспечения 

безопасности. 

• Использование 

различных материалов 

для создания «шкуры» 

подвижной модели. 

• Разработка и создание 

анимированной 

игрушки, которая 

ведет себя как 

настоящая собака. 

• Внимательное 

наблюдение за 

движениями собаки 

и их сравнение 

с движениями 

Собаки-робота. 
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Содержание программы 3-го года обучения 

 

1. Вводное занятие 

Теория: 

Знакомство с конструктором, программным обеспечением. Презентация программы. 

Практика: 

Свободное занятие по теме «Конструкция». Самостоятельная творческая работа 

учащихся. 

2.  Базовые модели: Простые машины, Механизмы  

2.1. Простые механизмы и их применение 

Теория: 

Понятие о простых механизмах и их разновидностях. Рычаг и его применение. Рычаги: 

правило равновесия рычага. Основные определения. Правило равновесия рычага. Понятие 

оси и колеса. Применение осей и колес в технике и быту. Рулевое управление. Велосипед 

и автомобиль. Блоки, их виды. Применение блоков в технике. Наклонная плоскость, 

Примеры наклонной плоскости: пандус, лестница, ступеньки Клин, Одинарный клин 

Двойной клин 

 Винт. примеры винта: винт, штопор, бур. Резьба 

Практика: 

Конструирование рычажных механизмов. Построение сложных моделей по теме 

«Рычаги».. Построение сложных моделей по теме «Блоки».  

Свободное занятие по теме «Простые механизмы». Самостоятельная проектная работа 

учащихся. 

Подведение итогов: проверочная работа по теме «Простые механизмы». 

Тема 2.2. Механизмы Механические передачи 

Теория: 

Виды ременных передач; сопутствующая терминология. Применение и построение 

ременных передач в технике. Зубчатые передачи, их виды. Применение зубчатых передач 

в технике. Зубчатые передачи. Различные виды зубчатых колес. Зубчатые передачи под 

углом 90°. Реечная передача.; Кулачок –форма, виды- круглые, грушевидные, где 

используются  или неправильной формы. 

Храповый механизм с собачкой Основа, использование  храпового механизма.   

Практика:  

Свободное занятие по теме «Ременные и зубчатые передачи». Самостоятельная 

творческая работа учащихся. 

Проверочная работа по теме «Ременные и зубчатые передачи». 

Тема 2.3.  Изготовление моделей с различными механическими передачами 

Практика: 

Изготовление моделей с различными механическими передачами: ременными, зубчатыми, 

реечными. Изготовление моделей с повышающими и  понижающими передачами. 

Тема: Конструкции 

Виды, применение. Каркасная конструкция, Элементы конструкции  

Тема 3.  «Сила и движение. Прикладная механика» 

Тема 3.1 Конструирование модели «Уборочная машина» (Силы и движение) 

Теория:  

(измерение  расстояния.• Отношения величин.•  

Установление взаимосвязей. Измерение расстояния. Сила трения, Использование 

механизмов - конических зубчатых передач, повышающих передач, шкивов. 

Практика:  

Самостоятельная творческая работа по теме «Использование повышающей передачи в 

уборочной машине».  

Тема 3.2. Игра «Большая рыбалка» 
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Теория:   

Измерение расстояния.  Оценка и сравнение силы и скорости. Разработка системы 

подсчета очков и правил для игр, оценка их объективности и справедливости. 

Использование механизмов, облегчающих работу. 

Практика: 

Сборка модели - «удилище». Использование механизмов - блоки и рычаги. 

Самостоятельная творческая работа по теме «Использование блоков». 

Подведение итогов: Соревнование. 

Тема 3.3. Свободное качение 

Теория: 

Измерение расстояния. Калибровка шкал и считывание показаний. Энергия движения 

(кинетическая). Энергия в неподвижном состоянии (потенциальная). Трение и 

сопротивление воздуха.  

Практика: 

Разработка исоздание тележки, которая катилась бы вниз как можно 

дальше Использование механизмов - колеса и оси.. 

Тема 3.4. Конструирование модели «Механический молоток» 

Теория: 

Трение и сила. Импульс. Количество движения, инерция.  

Практика: 

Сборка модели - механический молоток. Использование механизмов - рычаги, кулачки 

(эксцентрики). Изучение свойств материалов. 

Подведение итогов: Самостоятельная творческая работа по теме «Вариации рычагов в 

механическом молотке».  

Тема 4.  «Средства измерения. Прикладная математика» 

Тема 4.1. Конструирование модели «Измерительная тележка» 

Теория: 

Измерение расстояния, калибровка и считывание расстояния.  

Практика: 

Сборка модели «Измерительная тележка». Использование механизмов - передаточное 

отношение, понижающая передача. Самостоятельная творческая работа по теме 

«Измерительная тележка с различными шкалами». 

Тема 4.2.  Конструирование модели «Почтовые весы» 

Практика: 

Измерение массы, калибровка и считывание масс. 

Сборка модели «Почтовые весы». Использование механизмов - рычаги, шестерни. 

Подведение итогов: самостоятельная творческая работа по теме «Вариации почтовых 

весов». 

Тема 4.3.  Конструирование модели «Таймер» 

Практика: 

Измерение времени, трение, энергия, импульс. Сборка модели - Таймер. Использование 

механизмов - шестерни. Самостоятельная творческая работа по теме «Использование 

шатунов». 

Тема 5.  «Энергия. Использование сил природы» 

Тема 5.1. Энергия природы 

Теория: 

Сила и движение. Возобновляемая энергия, поглощение, накопление, использование 

энергии. Площадь.  

Практика:  

Сборка модели «Ветряная мельница». Использование механизмов - повышающая, 

понижающая зубчатая передача. Самостоятельная проектная работа по теме 

«Использование понижающей передачи». 
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Тема 5.2. Энергия ветра 

Теория: 

Возобновляемая энергия, поглощение, накопление, использование энергии. Площадь.  

Практика:  

Сборка модели – «Буер». Использование механизмов - понижающая зубчатая передача. 

Подведение итогов: самостоятельная творческая работа по теме «Использование силы 

ветра». 

Тема 5.3. Инерция 

Теория: 

Трение о воздух, инерция, накопление, использование энергии. 

Практика:  

Сборка модели – «Инерционная машина». Самостоятельная творческая работа по теме 

«Полезное использование инерции». 

Тема 5.4. Магнетизм 

Теория: 

Свойства магнитов, сила, магнитные и немагнитные материалы.  

Практика:  

Сборка модели - Магнитная птица. Использование механизмов - Рычаги, кулачки. 

Подведение итогов. Соревнование. 

Тема 6.  «Машины с  двигателем» 

Тема 6.1.  Конструирование модели «Тягач» 

Теория: 

Колеса. Трение. Измерение расстояния, времени и силы. Зубчатые колеса (шестерни). 

Практика:  

Самостоятельная творческая работа по теме «Конструирование модели «Тягач». 

Тема 6.2. Конструирование модели «Гоночный автомобиль» 

Практика: 

Повторение тем: Зубчатые колеса, Рычаги, Колеса. Энергия. Трение. Измерение 

расстояния. 

Самостоятельная творческая работа по теме «Конструирование модели «Гоночный 

автомобиль». 

Тема 6.3.  Конструирование модели «Скороход» 

Практика:  

Повторение тем: Зубчатые колеса, Рычаги, Связи, Храповой механизм, Использование 

деталей и узлов. Сила. Трение. Измерение времени.  

Самостоятельная творческая работа по теме «Конструирование модели «Скороход». 

Тема 6.4. Конструирование модели «Собака-робот» 

Теория: 

Разработка механических игрушек. Рычаги и соединения. Блоки и зубчатые передачи. 

Использование деталей и узлов. Сила и энергия. Трение. 

Практика:  

Самостоятельная творческая работа по теме «Конструирование модели « Собака-робот». 

Тема 7.  «Индивидуальная работа над проектами» 

Практика:  

Темы для индивидуальных проектов:  

- «Ралли по холмам»; 

- «Волшебный замок»; 

- «Подъемник»; 

- «Почтовая штемпельная машина»; 

- «Ручной миксер»; 

- «Летучая мышь»; 
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- «Катапульта»; 

- «Ручная тележка»; 

- «Лебёдка»; 

- «Карусель»; 

- «Наблюдательная вышка»; 

- «Мост»; 

- «Шагающие роботы»; 

- «Гоночные автомобили»; 

- «Роботы-сумоисты»; 

- «Роботы-тягачи». 

Тема 8. Итоговое занятие 

Практика: 

Выставка. Презентация конструкторских работ. Подведение итогов работы за год. 

Тема 9. Контроль качества освоения знаний 

Практика: Выполнение тестов 

Планируемые результаты 3 года обучения. 

 

 Личностные:  

 концентрировать внимание, память, личностный потенциал при решении 

творческих технических задач; 

 уметь работать в команде; 

 нести ответственность за результат и принятые решения; 

 иметь активную гражданскую позицию. 

 

Метапредметные: 

 владеть технической терминологией; 

 применять теоретические знания и положения на практике; 

 составлять и редактировать программы; 

 поэтапно осуществлять проектную деятельность;  

 организовывать защиту своей итоговой разработки; 

 организовывать свою самостоятельную учебную и практическую деятельность. 

 

Предметные: 

 освоить основные принципы моделирования в LEGO; 

 знать и уметь использовать на практике виды подвижных и неподвижных 

соединений в конструкторе;  

 демонстрировать конструктивные особенности роботов; 

 самостоятельно решать технические задачи в процессе конструирования 

роботов;  

 создавать программы на компьютере для разных типов роботов. 
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Календарно-тематическое планирование 3 –го года обучения. 

 
№ 

п/п 

 

Кол-во 

часов 

 

Дата занятий 

 

 

Раздел Тема занятия 

(из содержания) 

Соответствующая 

конкретная тема занятия  

(для журнала) 

Методическое и 

материально-техническое 

обеспечение занятия 

по 

плану 

по 

факту 

1.  2 

 

01.09.  Вводное 

занятие 

Вводное занятие 

Теория: 

Знакомство с конструктором, 

программным обеспечением. 

Презентация программы. 

Практика: 

Свободное занятие по теме 

«Конструкция». 

Самостоятельная творческая 

работа учащихся 

Знакомство с конструктором 

Инструктаж по технике 

безопасности.  

Презентация «Технология и 

физика» ЗСТ 

2.  2 05.09.  Простые 

машины 

Простые механизмы и их 

применение 

Теория: 

Понятие о простых 

механизмах и их 

разновидностях.   

Свободное занятие по теме 

«Простые механизмы». 

Самостоятельная проектная 

работа учащихся. 

Понятие о простых механизмах 

и их разновидностях.  

Технологическая карта (ТК) 
ЗСТ 

3.  2 08.09.   Рычаг и его применение  

Теория 

Рычаг и его применение. 

Рычаги: правило равновесия 

рычага. Основные 

определения. Правило 

Рычаг и его применение. Модель А1 Т К1 с.2-3 ЗСТ 

4.  2 12.09.   Правило равновесия рычага. Модель А2 Т.К. 1 с.4-5 ЗСТ 

5.  2 15.09.  Входной 

контроль 

Конструирование рычажных 

механизмов.  Входной контроль 

Модель А3 Т.К. 1 с.6-7 ЗСТ 

6.  2 19.09.   Построение моделей по теме Презентация «Рычаги» ЗСТ 
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равновесия рычага. 

 Практика: 

Конструирование рычажных 

механизмов. Построение 

сложных моделей по теме 

«Рычаги». 

«Рычаги». 

7.  2 22.09.   Работа с проектами Творческий проект «Радуга 

изобретений» 

Выставка ЗСТ 

8.  2 26.09.   Понятие оси и колеса  

Теория 

Понятие оси и колеса. 

Применение осей и колес в 

технике и быту. Рулевое 

управление. Велосипед и 

автомобиль. 

Понятие оси и колеса модель B1, ТК I, с. 8–9 

модель B2, ТК I , с. 10–11 

ЗСТ 

9.  2 29.09    Применение осей и колес в 

технике и быту 

модель B3, ТК I , с. 12–15 

модель B4, ТК I , с. 16–17 

ЗСТ 

10.  2 03.10   Блоки, их виды. 

Теория: Применение блоков в 

технике. 

Практика: Построение 

сложных моделей по теме 

«Блоки 

Блоки, их виды. Применение 

блоков в технике 

модель С1-3 ТК I с.18-20 

ЗСТ 

11.  2 06.10   Построение моделей по теме 

«Блоки». 

модель С4-6 ТК I с.21-23 

ЗСТ 

12.  2 10.10   Построение моделей по теме 

«Блоки».  

модель С7-10 ТК I с.24-27 

ЗСТ 

13.  2 13.10   Наклонная плоскость, 

Теория: Примеры наклонной 

плоскости: пандус, лестница, 

ступеньки 

Наклонная плоскость  модель D1, ТКI, с. 2–12;  

модель D2, ТКI, с. 13-15 

ЗСТ 

14.  2 17.10   Клин  

Теория: Клин, Одинарный 

клин Двойной клин 

Клин одинарный, двойной Модель E1,ТК II, с. 16–25 

ЗСТ 

15.  2 20.10   Винт 

Теория: Винт. примеры 

Винт Модель F1, ТК II, с. 26–32 

ЗСТ 
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винта: винт, штопор, бур. 

Резьба 

16.  2 24.10   Подведение итогов: 

проверочная работа по теме 

«Простые машины». 

Проверочная работа по теме 

«Простые машины». 

 Технологические карты 

ЗСТ 

17.  2 27.10   Работа с проектами Творческий проект «Радуга 

изобретений» - День единства 

Выставка ЗСТ 

18.  2 31.10   Участие в соревнованиях Соревнование «Конструирую 

простые машины»  

ЗСТ. Инструкции для 

сборки 

19.  2 03.11  Механизмы  Зубчатые передачи  

Теория: 

Виды ременных передач; 

сопутствующая 

терминология. Применение и 

построение ременных 

передач в технике. Зубчатые 

передачи, их виды. 

Применение зубчатых 

передач в технике. Зубчатые 

передачи. Различные виды 

зубчатых колес. Зубчатые 

передачи под углом 90°.  

Практика:  

Свободное занятие по теме 

«Ременные и зубчатые 

передачи».  

Зубчатые передачи, их виды. 

Применение зубчатых передач в 

технике. 

Модель G1, G2, G3,ТКIII, с. 

2-4 ЗСТ 

20.   2 07.11   Зубчатые передачи. Различные 

виды зубчатых колес. 

Модель G4, G5, G6,ТКIII, с. 

5-10 ЗСТ 

21.  2 10.11   Зубчатые передачи под углом 

90°. Реечная передача. 

Модель G7-10, ,ТКIII, с. 11-

25 ЗСТ 

22.  2 14.11   Изготовление моделей с 

различными механическими 

передачами 

Практика: 

Изготовление моделей с 

различными механическими 

передачами: ременными, 

Изготовление моделей с 

повышающими и 

понижающими передачами. 

Рабочие бланки. ЗСТ 

23.  2 17.11   Творческое конструирование по 

теме «Ременные и зубчатые 

передачи». 

Презентация «Виды 

передач в технике». ЗСТ 

24.  2 21.11   Изготовление моделей с Рабочие бланки. ЗСТ 
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зубчатыми, реечными. 

Изготовление моделей с 

повышающими и  

понижающими передачами 

различными механическими 

передачами: ременными, 

зубчатыми, реечными.  

25.  2 24.11   Проверочная работа по теме 

«Зубчатые передачи». 

Задания ЗСТ 

26.  2 28.11   Реечная передача.; Кулачок –

форма, виды- круглые, 

грушевидные, где 

используются или 

неправильной формы. 

Кулачок – форма, виды, 

применение 

Модель H1, ТК III, с. 26–27 

ЗСТ 

27.  2 01.12   Храповый механизм с 

собачкой Основа, 

использование храпового 

механизма.   

Храповой механизм с собачкой Модель I1, ТКIII, с. 28–29 

ЗСТ 

28.  2 05.12   Самостоятельная творческая 

работа учащихся. 

Проверочная работа по теме 

«Ременные и зубчатые 

передачи». 

Проверочная работа по теме 

«Механизмы». 

Творческие задания ЗСТ 

29.  2 08.12   Участие в соревнованиях Соревнование по пройденной 

теме 

ЗСТ Инструкции для 

сборки, рабочие листы с 

заданиями 

30.  2 12.12  Конструкции Виды, применение. Каркасная 

конструкция, Элементы 

конструкции 

Виды, применение. Каркасная 

конструкция, Элементы 

конструкции 

Модель J1, J1,ТКIII, с. 30-

32 ЗСТ 

31.  2 15.12  Контроль Промежуточный контроль Промежуточный контроль  Задания ЗСТ 

32.  2 19.12  Творческие 

проекты  

Самостоятельные творческие 

работы 

Творческий проект «Радуга 

изобретений» - Новый год 

Выставка ЗСТ 

33.  2 22.12  Конструкции 

Силы и 

движение. 

Прикладная 

механика 

Уборочная Машина  

Теория: Исследование без- 

опасности привода и 

быстродействия зубчатых 

колес, измерение расстояния. 

Конструкция «Уборочная 

Машина»  

 

Презентация 

«Снегоуборщик». ЗСТ 
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Отношения величин.  

Установление взаимосвязей.. 

Сила трения, Использование 

механизмов - конических 

зубчатых передач, 

повышающих передач, 

шкивов 

.Практика: Конструирование 

модели «Уборочная машина»  

Творческая работа по теме 

«Использование 

повышающей передачи в 34. 

уборочной машине».  

 

34.  2 26.12   Игра «Большая рыбалка» 

Теория: Исследование 

храпового механизма как 

средства обеспечения 

безопасности. Измерение 

расстояния.  Оценка и 

сравнение силы и скорости. 

Разработка системы подсчета 

очков и правил для игр, 

оценка их объективности и 

справедливости. 

Практика: 

Сборка модели - «удилище». 

Использование механизмов - 

блоки и рычаги.  

Игра «Большая рыбалка»  

 

 Рабочие бланки. ЗСТ 

35.  2 29.12   Свободное качение 

Теория: 

Измерение расстояния. 

Калибровка шкал и 

считывание показаний. 

Конструкция «Свободное 

качение»  

Рабочие бланки. ЗСТ 
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Энергия движения 

(кинетическая). Энергия в 

неподвижном состоянии 

(потенциальная). Трение и 

сопротивление воздуха.  

Практика: Колеса и оси для 

перемещения грузов. 

Разработка и создание 

тележки, которая катилась 

бы вниз как можно дальше.  

36.  2 09.01   Механический молоток»  

Теория: 

Трение и сила. Импульс. 

Количество движения, 

инерция. Исследование 

управления и согласования по 

времени сложных действий 

при помощи кулачков и 

рычагов. 

Практика: 

Сборка модели - 

механический молоток. 

Подведение итогов: 

Творческая работа по теме 

«Вариации рычагов в 

механическом молотке». 

Конструкция «Механический 

молоток»  

Рабочие бланки. 

Инструкции для сборки 

ЗСТ 

37.  2 12.01   Творческая работа по теме 

«Силы и движение»  

 Рабочие бланки. ЗСТ 

38.  2 16.01  Конструкции 

Средства 

измерения 

Измерительная тележка  

Теория: 

Измерение расстояния, 

калибровка и считывание 

расстояния.  

Практика: 

Сборка модели 

«Измерительная тележка». 

Конструкция «Измерительная 

тележка» 

Рабочие бланки. 

Инструкция для сборки 

ЗСТ 

39 2 19.01  Творческая работа 

«Измерительная тележка с 

различными шкалами. 

 Рабочие бланки. ЗСТ 
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Использование механизмов - 

передаточное отношение, 

понижающая передача. 

Самостоятельная творческая 

работа по теме 

«Измерительная тележка с 

различными шкалами». 

40 2 23.01  Почтовые весы  

Практика: 

Измерение массы, калибровка 

и считывание масс. 

Сборка модели «Почтовые 

весы». Использование 

механизмов - рычаги, 

шестерни. 

Творческая работа по теме 

«Вариации почтовых весов». 

Конструкция «Почтовые весы». 

Изучение рычага и рычажных 

систем. 

Рабочие бланки. ЗСТ 

41 2 26.01  Творческая работа по теме 

«Вариации почтовых весов». 

ЗСТ. Презентация 

«Почтовые весы» 

42 2 30.01  Таймер 

Практика: 

Измерение времени, трение, 

энергия, импульс. Сборка 

модели - Таймер. 

Использование механизмов - 

шестерни. Творческая работа 

по теме «Использование 

шатунов». 

Конструкция «Таймер». 

Измерение времени, трение, 

энергия, импульс 

Рабочие бланки. ЗСТ 

43 2 02.02  Участие в 

соревнования

х 

Соревнование ЗСТ 

44 2 06.02  Энергия 

Использовани

е сил природы 

Возобновляемая энергия 

Теория: 

Сила и движение. 

Возобновляемая энергия, 

поглощение, накопление, 

использование энергии.  

Возобновляемая энергия,  Презентация 

«Использование сил 

природы в жизни». ЗСТ 

45 2 09.02  Работа с 

проектами 

 Творческий проект «Радуга Выставка ЗСТ 
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изобретений» - Защитник 

46 2 13.02   Ветряк  

Теория: 

Сила и движение. 

Возобновляемая энергия, 

поглощение, накопление, 

использование энергии. 

Площадь.  

Практика:  

Сборка модели «Ветряк». 

Использование механизмов - 

повышающая, понижающая 

зубчатая передача. 

Самостоятельная проектная 

работа по теме 

«Использование 

понижающей передачи 

Конструкция «Ветряк» 

Повышающая, понижающая 

зубчатая передача. 

Рабочие бланки. ЗСТ 

47 2 16.02   Проектная работа по теме 

«Использование понижающей 

передачи». 

Инструкции для сборки, 

рабочие листы, презентация 

«Понижающая передача» 

ЗСТ 

48 2 20.02   Буер 

Теория: 

Возобновляемая энергия, 

поглощение, накопление, 

использование энергии. 

Площадь.  

Практика:  

Конструкция «Буер». 

Использование механизмов – 

понижающая – повышающая 

зубчатая передача.  

Конструкция «Буер»  Рабочие бланки. ЗСТ 

49 2 27.02  Работа с 

проектами 

 Творческий проект «Радуга 

изобретений» - Подарочки для 

мамочки 

Выставка ЗСТ 

50 2 01.03   Инерционная машина 

Теория: 

Конструкция «Инерционная 

машина»  

Рабочие бланки. 

«Полезное использование 
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Трение о воздух, инерция, 

накопление, использование 

энергии. 

Практика:  

Сборка модели – 

«Инерционная машина». 

Самостоятельная творческая 

работа по теме «Полезное 

53использование инерции». 

Творческая работа по теме 

«Использование силы ветра 

инерции». ЗСТ 

51 2 05.03   Творческая работа по теме 

«Полезное использование 

инерции». 

ЗСТ, презентация 

«Инерция» 

52 2 12.03   Творческая работа по теме 

«Использование силы ветра». 

Рабочие бланки. ЗСТ 

53 2 15.03   Магнит56ная птица. 

Теория: 

Свойства магнитов, сила, 

магнитные и немагнитные 

материалы.  

Практика:  

Сборка модели - Магнитная 

птица. Использование 

механизмов - Рычаги, 

кулачки. Подведение итогов. 

Соревнование. 

 

Магнитная птица. 

 

Рабочие бланки. ЗСТ 

54 2 19.03  Машины с 

двигателем 

Зубчатые колеса (шестерни 

Теория: 

Колеса. Трение. Измерение 

расстояния, времени и силы. 

Зубчатые колеса (шестерни). 

Практика:  

Творческая работа 

конструкция «Тягач». 

 

 Зубчатые колеса (шестерни). ЗСТ. Презентация 

«Зубчатые передачи» 

55 2 22.03   Конструкция «Тягач» зубчатые 

передачи и колеса 

Рабочие бланки. ЗСТ 

56 2 26.03   Гоночный автомобиль 

Теория:  

Конструкция «Гоночный 

автомобиль»  

Рабочие бланки. ЗСТ 
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Повторение тем: Зубчатые 

колеса, Рычаги, Колеса. 

Энергия. Трение. Измерение 

расстояния, преобразование 

движения и энергии. 

Практика:  

Творческая работа –

конструкция «Гоночный 

автомобиль». 

57 2 29.03   Скороход 

Теория:   

Повторение тем: Зубчатые 

колеса, Рычаги, Связи, 

Храповой механизм, 

Использование деталей и 

узлов. Сила. Трение. 

Измерение времени.  

Практика: Творческая работа 

- конструкция «Скороход». 

Конструкция «Скороход».  Рабочие бланки. ЗСТ 

58 2 02.04   Собака-робот 

Теория: 

Разработка механических 

игрушек. Рычаги и 

соединения. Блоки и 

зубчатые передачи. 

Использование деталей и 

узлов. Сила и энергия. 

Трение. 

Практика:  

Творческая работа 

Конструкция «Собака-робот» 

Конструкция «Собака-робот»  

 

Рабочие бланки. ЗСТ 

59 2 05.04   Творческая работа по теме 

«Машины с двигателем». 

ЗСТ.  

60 2 09.04  Участие в 

соревнования

х 

Соревнование ЗСТ 

61 2 12.04  Индивидуаль

ная работа 

над 

Практика:  

Темы для индивидуальных 

проектов:  

Конструирование модели 

«Ралли по холмам». 

ЗСТ. Инструкция для 

сборки. 

62 2 16.04  Конструирование модели ЗСТ. Инструкция для 
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проектами «Ралли по холмам»; 

- «Волшебный замок»; 

- «Подъемник»; 

- «Почтовая штемпельная 

машина» 

«Волшебный замок». сборки. 

63 2 19.04  Конструирование модели 

«Подъемник». 

ЗСТ. Инструкция для 

сборки. 

64 2 23.04  Конструирование модели 

«Почтовая штемпельная 

подушка». 

ЗСТ. Инструкция для 

сборки. 

65 2 26.04  Творческий проект «Радуга 

изобретений» - День Победы 

Выставка ЗСТ. Инструкция 

для сборки. 

66 2 30.04   Практика:  

Темы для индивидуальных 

проектов:  

- «Ручной миксер»; 

- «Летучая мышь»; 

«Робот-четырехног». 

-  « Роботы-сумоисты»; 

Конструирование модели 

«Ручной миксер». 

ЗСТ. Инструкция для 

сборки. 

67 2 03.05   Конструирование модели «7». ЗСТ. Инструкция для 

сборки. 

68 2 07.05   Конструирование модели 

«Робот-четырехног». 

ЗСТ. Инструкция для 

сборки. 

69 2 10.05   Конструирование модели 

«Робот-сумоист». 

. ЗСТ. Инструкция для 

сборки. 

70 2 14.05  Контроль Итоговый контроль Итоговый контроль Задания  

71 2 17.05   Практика:  

Темы для индивидуальных 

проектов:  

- «Катапульта»; 

- «Ручная тележка»; 

- «Лебёдка»; 

- «Карусель»; 

- «Наблюдательная вышка»; 

- «Мост»; 

- «Шагающие роботы»; 

- «Гоночные автомобили»; 

- «Роботы-сумоисты»; 

- «Роботы-тягачи». 

«Робот-шестиног» 

«Подъемный кран» 

«Робот помощник» 

Конструирование модели 

«Робот-шестиног» 

ЗСТ. Инструкция для 

сборки. 

72 2 21.05   Конструирование модели 

«Катапульта». 

ЗСТ. Инструкция для 

сборки. 

73 2 24.05   Конструирование модели 

«Лебедка». 

ЗСТ. Инструкция для 

сборки. 

74 2 28.05   Конструирование модели 

«Карусель». 

ЗСТ. Инструкция для 

сборки. 

75 2 31.05   Конструирование модели 

«Наблюдательная вышка». 

ЗСТ. Инструкция для 

сборки. 

76 2 04.06   Конструирование модели 

«Ручная тележка». 

ЗСТ. Инструкция для 

сборки. 

77 2 07.06   Конструирование модели 

«Мост». 

ЗСТ. Инструкция для 

сборки. 

78 2 11.06   Конструирование модели 

«Робот помощник»  

ЗСТ. Инструкция для 

сборки. 
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79 2 14.06   Творческое конструирование 

«Мосты» 

ЗСТ. Инструкция для 

сборки. 

80 2 18.06   Конструирование модели 

«Подъемный кран» 

ЗСТ. Инструкция для 

сборки. 

81 2 21.06   Конструирование модели 

«Роботы-тягачи». 

 

ЗСТ. Инструкция для 

сборки. 

82 2 25.06   Конструирование модели 

«Шагающие роботы» 

ЗСТ. Инструкция для 

сборки. 

83 2 28.06   Конструирование модели 

«Летучая мышь» 

ЗСТ. Инструкция для 

сборки. 

84 2 02.07   Творческое конструирование  ЗСТ 

85 2 05.07  Итоговое 

занятие 

Итоговое занятие Подведение итогов работы за 

год. 

Выставка. Презентация 

конструкторских работ. 

  Итого: 170 

часов 
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