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Пояснительная записка к рабочей программе 1 года обучения  

 

Рабочая программа 1-го года обучения составлена на основе дополнительной 

общеобразовательной общеразвивающей программы «Основы инженерного 

проектирования робототехнических и мехатронных систем» технической направленности. 

 

Основной целью программы является создание условий для формирования основ 

знаний у учащихся в области проектирования, разработки и использования 

робототехнических и мехатронных систем.  

Для достижения поставленной цели в рамках настоящей программы решаются 

следующие задачи. 

Обучающие: 

 Изучение терминологии и основных понятий дисциплин «Робототехника», 

«Мехатроника». 

 Изучение истории развития мировой и отечественной робототехники. 

 Рассмотрение вопросов сфер применения РС.  

 Изучение  принципов работы автоматических / автоматизированных систем. 

 Изучение механических компонентов, исполнительных приводов, датчиков, 

управляющей электроники и систем управления роботов. 

 Изучение основ программного обеспечения для управления роботами и ознакомление 

со специализированными языками программирования. 

 Овладение приемами создания типовых управляющих программ с помощью 

компьютера. 

Развивающие: 

 Развитие творческого потенциала личности. 

 Развитие внимания и памяти. 

 Развитие логического мышления.  

 Развитие лидерских качеств при работе в команде. 

Воспитательные: 

 Формирование умения работать в команде. 

 Мотивация на достижение коллективных целей.  

 Формирование умения отстаивать свою позицию. 

 Воспитание личной ответственности за порученное дело. 

 Воспитание чувства уважения и интереса к отечественной науке. 

 Формирование основ здорового образа жизни. 

 

Условия организации учебного процесса 

Календарно-тематический план 1-го года обучения рассчитан на 249 часов по 

расписанию. 

Для обучения  принимаются учащиеся в возрасте 13-17 лет. Этот возраст наиболее 

благоприятен для изучения робототехники на основе сложного оборудования компании 

ФЕСТО, т.к. на данном этапе молодые люди уже получают базовые знания и навыки в 

средней школе. Кроме того, именно в этом возрасте формируется активный интерес к 

будущей  профессии. 

 

Занятия проводятся 2 раза в неделю по 3 академических часа. 

 

Вводный контроль осуществляется в письменной форме, в виде тестирования. 

Текущий и итоговый контроль – в форме зачетной работы, включающей в себя 

тестирование и защиту творческих проектов. 

 

Ожидаемый результат 

В конце первого года обучения учащиеся должны знать: 
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 основную терминологию; 

 историю развития робототехники; 

 разновидности и сферы применения РС (бытовая и промышленная робототехника); 

 основные принципы организации РС и МС; 

 основы механики машин и механизмов; 

 основы электротехники и электроники; 

 основы программного обеспечения и программирования для РС; 

 

В конце первого года обучения учащиеся должны уметь: 

 пользоваться основными приборами и оборудованием лаборатории; 

 создавать типовые управляющие программы с помощью компьютера; 

 собирать и настраивать действующие модели, способные двигаться с помощью 

дистанционного управления и в автоматическом режиме по учебному  полигону; 

 

Содержание 1 года обучения 

 

1. Вводное занятие  

Теоретическая часть: 

Знакомство с группой учащихся. Структура и содержание занятий, основные цели.  

Практическая часть: 

Видеофильм о современных направлениях робототехники и мехатроники.  

Первые шаги – тимбилдинг. Командная игра “Знакомство”. 

 

2. Введение в технику. Понятие о технических системах 

Теоретическая часть: 

Определение техники.  Основные термины и понятия техники. Функции техники. 

Роль техники в жизни человека. Понятие о технических системах. Определение 

технической системы. Структура технической системы. Разновидности технических 

систем. Система “Человек – Техника”. Здоровый образ жизни как устойчивая 

потребность.  

Практическая часть: 

Вводное практическое занятие. Техника безопасности при работе в лаборатории. 

Знакомство с оборудованием, с элементной базой лабораторного стенда. Вводный 

контроль. Релаксация: упражнения для снятия напряжения с мышц спины. 

Правильная техника выполнения упражнений для безопасности здоровья. 

 

3. Основы механики машин и механизмов 

Теоретическая часть: 

Введение в механику. Понятие о простейшем механизме. Структура и основные 

элементы механизма (кинематическая пара, звено, деталь и т.д.). Разновидности 

механизмов. Место механизма в технике. Понятие о машине. Классификация машин 

по назначению. Структура и принцип действия различных видов машин (по 

классификации). Применение машин в различных областях техники (с примерами). 

Достижения отечественной науки. Беседа «Я и культура» (формирование 

гражданского отношения к технике, науке). 

Практическая часть:  

Знакомство с образцами механизмов лаборатории. Фрагменты видеофильмов по теме 

программы. Презентации: «История механики с древних времен до наших дней», 

«Классификация видов машин и механизмов». Практическая работа по сборке 

заданного образца. Текущий контроль по теме. Релаксация: упражнения для снятия 

напряжения с глаз. Общеразвивающие упражнения для тела без предметов на месте. 

 

4. Основы пневмо-, гидро- и электропривода 

Теоретическая часть: 
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Основы приводной техники. Понятие привода и двигателя. Классификация приводов 

по виду используемой энергии (пневмо-, гидро-, электро- и т.д.). Основы 

пневмопривода (понятие, принцип действия, структура, достоинства и недостатки, 

область применения). Основы гидропривода (понятие, принцип действия, структура, 

достоинства и недостатки, область применения). Основы электропривода (понятие, 

принцип действия, структура, достоинства и недостатки, область применения).  

Практическая часть:  

 Знакомство с образцами пневмо-, гидро- и электропривода. Знакомство с условными 

обозначениями пневмоэлементов и электроприводов. Сборка по предложенной схеме 

образца  пневмопривода из набора пневмоэлементов. Работа на стенде. Сборка 

некоторых узлов на стенде – работа в команде. Фрагменты видеофильмов по теме 

программы. Развитие внимания и памяти. «Я и культура» (формирование 

гражданского отношения к технике, науке и искусству). Текущий контроль по теме. 

Энергопаузы – овладение различными видами двигательной активности. Релаксация: 

упражнения для снятия напряжения с глаз. Общеразвивающие упражнения для тела 

без предметов в парах. 

 

5. Основы электротехники и электроники 

Теоретическая часть: 

Основные понятия электротехники. Базовые принципы и законы электротехники. 

Виды электротехнических устройств. Применение электротехнических устройств. 

Основы электроники. Базовые сведения об электронных устройствах. Обработка и 

преобразование информации, информационные потоки. Структура и принципы 

работы электронных устройств. Микроконтроллеры. Интерфейсы и протоколы. 

Назначение электронных устройств. Применение электронных устройств.  

Практическая часть:  

Знакомство с образцами электротехнических и электронных устройств. Работа с 

лабораторным оборудованием. Сборка простейших схем. Выполнение творческого 

задания. Анализ представленных работ (доказать и аргументировать свою точку 

зрения). Тимбилдинг – умение выстраивать позитивное межличностное общение. 

Фрагменты видеофильмов по теме программы. Текущий контроль по теме. 

Энергопаузы – овладение различными видами двигательной активности.  

 

6. Основы программного обеспечения и программирования 

Теоретическая часть: 

Понятие о программном обеспечении. Определение программы и программного 

приложения. Функции и назначение программ. Принцип построения программы. 

Разновидности и типы программ. Применение программного обеспечения. Введение 

в программирование. Принципы программирования. Понятие о языках 

программирования. Виды языков программирования. Базовый синтаксис наиболее 

часто употребляемых языков программирования. Базовые методы и способы 

программирования. 

Практическая часть:  

Знакомство с примерами программ. Основы программирования. Составление 

простейшей программы. Демонстрация и обсуждение представленных программ – 

работа по группам. Развитие внимания и памяти. «Я и Я» - формирование 

гражданского отношения к себе. Энергопаузы – овладение различными видами 

двигательной активности. Общеразвивающие упражнения для тела с мячом на месте. 

Релаксация: упражнения для снятия напряжения с глаз, с мышц спины. Текущий 

контроль по теме.  

 

7. Введение в робототехнику и мехатронику  

Теоретическая часть: 

Определение робототехники. Понятие о роботе и робототехнической системе. 

Определение мехатроники. Связь робототехники и мехатроники. Робот как 
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мехатронная система. Структура  робототехнической системы. Основные принципы 

построения робототехнических систем (обзор). Базовые функции роботов и 

робототехнических систем. Применение робототехнических систем (обзор). Роль 

роботов в современном обществе.  

Практическая часть:  

Знакомство с образцами РС и МС. Работа на оборудовании лаборатории.  Проектная 

работа (по предложенной теме). Презентация выполненных работ. Фрагменты 

видеофильмов по теме программы. Текущий контроль по теме. Экскурсия. 

Формирование культуры поведения на дороге. 

 

8. Основные принципы организации РС и МС 

Теоретическая часть: 

Робототехническая система как комплекс мехатроных модулей. Взаимосвязь 

мехатронных модулей. Структурная схема робототехнической системы. Основные 

структурные составляющие робототехнической системы (по схеме). 

Информационные и энергетические потоки в системе. Схема информационных и 

энергетических потоков. Формулирование основной концепции построения 

робототехнических систем.  

Практическая часть:  

Знакомство с образцами РС и МС. Работа на стенде. Выполнение сборки 

предложенной системы по схеме. Анализ и обсуждение выполненных работ. 

Формирование умения выстраивать позитивное межличностное общение. Развитие 

внимания и памяти. Фрагменты видеофильмов по теме программы. «Я и Центр» - 

формирование гражданского отношения к СПбЦД(Ю)ТТ. Энергопаузы – овладение 

различными видами двигательной активности. Релаксация: упражнения для снятия 

напряжения с глаз, с мышц спины. Общеразвивающие упражнения для тела без 

предметов в движении. Текущий контроль. 

 

9. История развития робототехники 

Теоретическая часть: 

Зарождение робототехники. Первые роботы. Основные этапы развития 

робототехники (на основе примеров). Текущая стадия развития робототехники. 

Возможности современных робототехнических систем.  Робототехника в будущем. 

Защитим нашу планету от загрязнений.  

Практическая часть:  

Продолжение знакомства с образцами РС и МС, и их изучение. Фрагменты 

видеофильмов по теме программы. Экскурсия. Обсуждение материалов экскурсии. 

«Мое Отечество» - формирование гражданского отношения к Родине. Релаксация: 

упражнения для снятия напряжения с глаз. Общеразвивающие упражнения для тела 

без предметов в движении в парах. 

 

10. Разновидности РС и их классификация 

Теоретическая часть: 

Разновидности робототехнических систем. Классификация робототехнических 

систем по принципу организации. Классификация робототехнических систем по 

назначению. Классификация робототехнических систем по сфере применения. 

Практическая часть:  

Продолжение знакомства с образцами РС и МС, и их изучение. Фрагменты 

видеофильмов по теме программы. Выполнение задания по классификации. 

Выполнение работы по предложенному образцу. Энергопаузы – овладение 

различными видами двигательной активности. Общеразвивающие упражнения для 

тела в движении с мячом. 

 

11. Сферы применения РС (бытовая робототехника) 

Теоретическая часть: 



6  

Обзор бытовых робототехнических систем. Основные функции и назначение 

робототехнических систем в рассматриваемой сфере. Микроконтроллеры. Их 

функции и применение. Отличительные особенности робототехнических систем в 

рассматриваемой сфере. Подробные примеры и демонстрация работы 

рассматриваемых робототехнических систем.  

Практическая часть:  

Знакомство с комплектом Lego Mindstorm. Работа с комплектом Lego Mindstorm 

(проектирование и изготовление модели бытового робота). Мини выставка работ.  

Фрагменты видеофильмов по теме программы. Развитие внимания и памяти.  «Моя 

семья» - формирование гражданской позиции по отношению к своей семье. 

Энергопаузы – овладение различными видами двигательной активности. Релаксация: 

упражнения для снятия напряжения с глаз, с мышц спины. Текущий контроль по теме.  

 

12. Сферы применения РС (промышленная робототехника) 

Теоретическая часть: 

Обзор промышленных робототехнических систем. Основные функции  и назначение, 

отличительные особенности робототехнических систем в рассматриваемой сфере. 

Подробные примеры и демонстрация работы рассматриваемых робототехнических 

систем. Основы управления РС. 

Практическая часть:  

Работа с комплектом  Lego Mindstorm. Работа по группам. Знакомство с работой 

лаборатории пневматических систем STC-ES -1-S. Фрагменты видеофильмов по теме 

программы. Обсуждение материала темы. Составление программы управления РС. 

Оптимальное использование медиатехнологий без ущерба для здоровья. Упражнения 

для снятия напряжения с глаз, с мышц спины. Общеразвивающие упражнения для 

тела без предметов в движении. 

 

13. Сферы применения РС (космическая и экстремальная робототехника) 

Теоретическая часть: 

Обзор космических робототехнических систем и систем для экстремальных условий 

эксплуатации. Основные функции  и назначение робототехнических систем в 

рассматриваемой сфере. Отличительные особенности робототехнических систем в 

рассматриваемой сфере. Подробные примеры и демонстрация работы 

рассматриваемых робототехнических систем.  

Практическая часть:  

Работа с комплектом  Lego Mindstorm. Знакомство с работой пневматического 

комплекса позиционирования изделий STC-ES-1. Выполнение коллективных 

проектов. Фрагменты видеофильмов по теме программы. Обсуждение материала 

темы. Тимбилдинг – умение решать конфликты ненасильственным путем. 

 

14. Заключительное занятие. Итоговый контроль 

Итоговый контроль по оценке качества усвоения знаний 1 года обучения  

Обзор пройденного материала. Выполнение заданий по пройденному теоретическому 

и практическому материалу.  

Анализ выполненных работ. Подведение итогов усвоения теоретического и 

практического материала за год.  Основные выводы. Цели и содержание курса 

следующего года обучения.  

 

15. Работа в летний период. Центр инженерных компетенций 

Теоретическая часть 

Повторение основных теоретических знаний по пройденному материалу. 

Практическая часть 

Выполнение творческого проекта по выбранной теме. 
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Календарно-тематическое планирование 

1 год обучения 

 

№ 
Дата по 

плану 

По факту 
Раздел 

Тема 
Часы 

Методическое 

сопровождение 

1 04.09.23 

 Вводное занятие Знакомство. Инструктаж по ТБ. 

Структура и содержание занятий, основные 

цели. 

2 Видеофильм о 

современных направлениях 

робототехники и 

мехатроники. 

Вводный контроль. 1 Дидактический стенд 

пневмоавтоматика «Festo 

DIDACTIC Fluid 2.0». 

2 06.09.23 

 Введение в технику. 

Понятие о 

технических системах 

Введение в технику. Основные термины, 

понятия и функции техники. Роль техники в 

жизни человека. Определение технической 

системы.  

3 Дидактический стенд 

пневмоавтоматика «Festo 

DIDACTIC Fluid 2.0». 

Игра «Ниндзя». 

3 11.09.23 
 Понятие о технических системах. 

Структура технической системы. 

3 Промышленные компоненты 

пневмо-гидро-электро. 

4 13.09.23 
 Разновидности технических систем. 

Система «Человек – Техника». 

3 Портальный пневматический 

манипулятор с электрической 

системой управления. 

5 18.09.23 

 ТБ при работе в лаборатории. 

Знакомство с оборудованием, с элементной 

базой лабораторного стенда. 

2 Промышленные компоненты 

пневмо-гидро-электро. 

Основы механики 

машин и механизмов 

Введение в механику. Понятие о 

простейшем механизме.  

1 Презентация: «История 

механики с древних времен 

до наших дней» 

6 20.09.23 
 Структура и основные элементы механизма 

(кинематическая пара, звено, деталь и т.д.). 

3 Дидактический стенд 

пневмоавтоматика «Festo 

DIDACTIC Fluid 2.0». 

7 25.09.23 
 Разновидности механизмов. Место 

механизма в технике. 

3 Игра «Ниндзя». 

8 27.09.23  Понятие о машине.  3 Презентация «Машины» 

9 02.10.23 

 Классификация машин по назначению. 3 Презентация 

«Классификация видов 

машин и механизмов». 
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10 04.10.23 
 Структура и принцип действия различных 

видов машин (по классификации). 

3 Игра «Контакт». 

11 09.10.23 

 Применение машин в различных областях 

техники (с примерами). Достижения 

отечественной науки. 

3 Фрагменты видеофильмов 

по теме программы. 

12 11.10.23 

 Беседа «Я и культура» (формирование 

гражданского отношения к технике, науке). 

Знакомство с образцами механизмов 

лаборатории. 

3 Портальный пневматический 

манипулятор с механической 

системой управления. 

Игра «Контакт». 

13 
16.10.23 

 

 Практическая работа по сборке заданного 

образца. 

2 Дидактический стенд 

пневмоавтоматика «Festo 

DIDACTIC Fluid 2.0». 

Основы пневмо-

,гидро- и 

электропривода 

Основы приводной техники. Понятие 

привода и двигателя. Классификация 

приводов по виду используемой энергии 

(пневмо-, гидро-, электро- и т.д.). 

1 Фрагменты видеофильмов 

по теме программы. 
Игра «Ниндзя». 

14 18.10.23 

 Основы пневмопривода (понятие, принцип 

действия, структура, достоинства и 

недостатки, область применения). 

3 Дидактический стенд 

пневмоавтоматика «Festo 

DIDACTIC Fluid 2.0». 

Игра «BuildStile». 

15 23.10.23 

 Основы гидропривода (понятие, принцип 

действия, структура, достоинства и 

недостатки, область применения). 

3 Дидактический стенд 

пневмоавтоматика «Festo 

DIDACTIC Fluid 2.0». 

16 25.10.23 

 Основы электропривода (понятие, принцип 

действия, структура, достоинства и 

недостатки, область применения). 

3 Дидактический стенд 

пневмоавтоматика «Festo 

DIDACTIC Fluid 2.0». 

17 30.10.23 

 Знакомство с образцами пневмо-, гидро- и 

электропривода. Знакомство с условными 

обозначениями пневмоэлементов и 

электроприводов.  

3 Презентация 

18 01.11.23 

 Сборка по предложенной схеме образца 

пневмопривода из набора пневмоэлементов.  

3 Дидактический стенд 

пневмоавтоматика «Festo 

DIDACTIC Fluid 2.0». 

19 09.11.23 

 Практическая работа на стенде. 3 Дидактический стенд 

пневмоавтоматика «Festo 

DIDACTIC Fluid 2.0». 
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20 06.11.23 

 Сборка узлов на стенде – работа в команде. 3 Дидактический стенд 

пневмоавтоматика «Festo 

DIDACTIC Fluid 2.0». 

23 08.11.23 

 Работа на стенде.  

Текущий контроль. 

2 Дидактический стенд 

пневмоавтоматика «Festo 

DIDACTIC Fluid 2.0». 

Основы 

электротехники и 

электроники 

Основные понятия электротехники. Базовые 

принципы и законы электротехники. 

1 Фрагменты видеофильмов 

по теме программы. 

24 13.11.23 

 Виды и применение электротехнических 

устройств. Основы электроники. Базовые 

сведения об электронных устройствах. 

3 Игра «BuildStile». 

Портальный пневматический 

манипулятор с 

пневматической системой 

управления. 

23 15.11.23 
 Обработка и преобразование информации, 

информационные потоки. 

3 Компрессорная техника. 

24 20.11.23 

 Структура и принципы работы электронных 

устройств.  

3 Портальный пневматический 

манипулятор с 

пневматической системой 

управления. 

25 22.11.23 
 Микроконтроллеры. Интерфейсы и 

протоколы. 

3 Презентация по теме 

26 27.11.23 

 Назначение и применение электронных 

устройств. Знакомство с образцами 

электротехнических и электронных 

устройств. 

3 Конструктор «Tetrix». 

Игра «Ниндзя». 

27 29.11.23 

 Работа с лабораторным оборудованием.  3 Cтанция иммитации 

процессинга 

электропневмоавтоматика 

«MechLab 1-2». 

28 04.12.23 
 Сборка простейших схем. Выполнение 

творческого задания. 

3 Игра «Ниндзя». 

29 06.12.23 

 Анализ представленных работ  2 Конструктор «Конструктор 

«Tetrix». 

Основы программного 

обеспечения и 

программирования 

Понятие о программном обеспечении. 

Определение программы и программного 

приложения. Функции и назначение 

программ. 

1 Cтанция имитации 

процессинга 

электропневмоавтоматика 

«MechLab 1-3». 
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30 16.12.23 

 Принцип построения программы. 

Разновидности и типы программ. 

Применение программного обеспечения. 

3 Cтанция имитации 

процессинга 

электропневмоавтоматика 

«MechLab 1-2». 

31 11.12.23  Введение в программирование.  3 Презентация 

32 13.12.23 
 Принципы программирования. 3 Портальный пневматический 

манипулятор с электрической 

системой управления. 

33 18.12.23 
 Понятие о языках программирования. Виды 

языков программирования. 

3 Контроллеры верхнего уровня 

S7. 

34 20.12.23 
 Базовый синтаксис наиболее часто 

употребляемых языков программирования.  

3 Портальный пневматический 

манипулятор с электрической 

системой управления. 

35 25.12.23 

 Базовый синтаксис наиболее часто 

употребляемых языков программирования 

(продолжение). 

3 Портальный пневматический 

манипулятор с электрической 

системой управления. 

36 27.12.23 
 Базовые методы и способы 

программирования. 

3 Контроллеры верхнего уровня 

S7. 

37 10.01.24 
 Знакомство с примерами программ. Основы 

программирования. 

3 Электроманипулятор - 

конструктор.  

38 15.01.24 
 Основы программирования. Составление 

простейшей программы. 

3 Электроманипулятор - 

конструктор. 

39 17.01.24 

 Демонстрация и обсуждение 

представленных программ – работа по 

группам. 

2 Презентационные 

материалы. 
Игра «Контакт». 

Введение в 

робототехнику и 

мехатронику 

Определение робототехники. Понятие о 

роботе и робототехнической системе. 

Определение мехатроники. Связь 

робототехники и мехатроники. 

1 Фрагменты видеофильмов 

по теме программы. 

40 22.01.24 

 Робот как мехатронная система. Структура  

робототехнической системы. 

3 Cтанция имитации 

процессинга 

электропневмоавтоматика 

«MechLab» 1-3. 

41 24.01.24 

 Основные принципы построения 

робототехнических систем. Базовые 

функции роботов и РС. 

 

3 Презентация по теме 
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42 29.01.24 
 Применение РС (обзор). Роль роботов в 

современном обществе. 

3 Фрагменты видеофильмов 

по теме программы. 

43 31.01.24  Знакомство с образцами РС и МС.  3 Наборы образцов РС и МС. 

44 05.02.24 

 Работа на оборудовании лаборатории. 3 Cтанция имитации 

процессинга 

электропневмоавтоматика 

«MechLab 1-3». 

45 07.02.24  Проектная работа (по предложенной теме). 3 Игра «Ниндзя». 

46 12.02.24  Проектная работа (продолжение). 3  

47 15.02.24 

 Презентация выполненных работ. 2  

Основные принципы 

организации РС и МС 

Робототехническая система как комплекс 

мехатроных модулей. Взаимосвязь 

мехатронных модулей. 

1 Фрагменты видеофильмов 

по теме программы. 

48 19.02.24 

 Структурная схема робототехнической 

системы. Основные структурные 

составляющие робототехнической системы. 

3 Портальный пневматический 

манипулятор с электрической 

системой управления. 

Электроманипулятор - 

конструктор. 

49 21.02.24 

 Информационные и энергетические потоки 

в системе. Схема построения. 

Формулирование основной концепции 

построения РС. 

3 Презентация 

50 03.03.24 
 Знакомство с образцами РС и МС. Работа на 

стенде.  

3 Промышленные компоненты 

пневмо-гидро-электро. 

51 10.03.24 
 Работа на стенде.  3 Промышленные компоненты 

пневмо-гидро-электро. 

52 15.03.24 
 Выполнение сборки предложенной системы 

по схеме. 

3 Промышленные компоненты 

пневмо-гидро-электро. 

53 17.03.24 

 Выполнение сборки предложенной системы 

по схеме. Анализ и обсуждение 

выполненных работ. 

2 Презентация 

История развития 

робототехники 

Зарождение робототехники. Первые роботы. 

Основные этапы развития робототехники 

(на основе примеров). 

 

 

1 Портальный пневматический 

манипулятор с электрической 

системой управления. 

Игра «Проводник». 
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54 24.03.24 
 Текущая стадия развития робототехники.  3 Фрагменты видеофильмов 

по теме. 

55 24.03.24 
 Возможности современных 

робототехнических систем. 

3 Презентация по теме 

56 29.03.24 
 Робототехника в будущем. Защитим нашу 

планету от загрязнений. 

3 Фрагменты видеофильмов 

по теме. 

57 31.03.24 

 Продолжение знакомства с образцами РС и 

МС, и их изучение. 

2 Игра «Ниндзя». 

Разновидности РС и 

их классификация 

Разновидности робототехнических систем. 

Классификация робототехнических систем 

по принципу организации.  

1 Портальный пневматический 

манипулятор с электрической 

системой управления. 

Электроманипулятор - 

конструктор. 

58 05.04.24 

 Классификация робототехнических систем 

по назначению. Классификация РС по сфере 

применения. 

3 Презентация 

59 07.04.24 

 Выполнение задания по классификации. 

Выполнение работы по предложенному 

образцу. 

 

1 Игра «BuildStile». 

Сферы применения 

РС (бытовая 

робототехника) 

Обзор бытовых робототехнических систем. 

Основные функции и назначение 

робототехнических систем в 

рассматриваемой сфере. 

2 Фрагменты видеофильмов 

по теме программы 
Игра «BuildStile». 

60 12.04.24 
 Микроконтроллеры. Их функции и 

применение. 

3 Контроллеры верхнего уровня 

S7. 

61 14.04.24 

 Отличительные особенности РС в 

рассматриваемой сфере. Подробные 

примеры и демонстрация работы. 

3 Фрагменты видеофильмов 

по теме программы. 

62 19.04.24 
 Знакомство с комплектом  Lego Mindstorm. 

Итоговый контроль. 

3 Контроллеры верхнего уровня 

S7. 

Игра «Контакт». 

63 23.04.24 

 Работа с комплектом «Lego Mindstorm» 

(проектирование и изготовление модели 

бытового робота). 

 

3 Комплект конструктора 

«Lego Mindstorm». 
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64 26.04.24 

 Работа с комплектом «Lego Mindstorm» 

(проектирование и изготовление модели 

бытового робота).  

3 Комплект конструктора 

«Lego Mindstorm». 

65 28.04.24 

 Мини выставка и презентация работ. 1  

Сферы применения 

РС (промышленная 

робототехника) 

Обзор промышленных робототехнических 

систем.  

2 Фрагменты видеофильмов 

по теме программы. 
Игра «BuildStile». 

66 03.05.24 

 Основные функции  и назначение, 

отличительные особенности 

робототехнических систем в 

рассматриваемой сфере. 

3 Фрагменты видеофильмов 

по теме программы. 
 

67 05.05.24 

 Подробные примеры и демонстрация 

работы рассматриваемых 

робототехнических систем. 

3  

68 10.05.24 
 Основы управления РС. 3 Компоненты пневмологики. 

Мобильная платформа. 

Конструктор «Tetrix». 

69 
12.05.24 

 

 Составление программы управления РС. 

Оптимальное использование 

медиатехнологий без ущерба для здоровья. 

2 Презентация 

Сферы применения 

РС (космическая и 

экстремальная 

робототехника) 

Обзор космических робототехнических 

систем и систем для экстремальных условий 

эксплуатации.  

1 Фрагменты видеофильмов 

по теме программы. 

70 17.05.24 

 Итоговый контроль.  

Выполнение заданий по пройденному 

теоретическому и практическому 

материалу. 

3 Компоненты пневмологики. 

Мобильная платформа. 

Конструктор «Tetrix». 

 

71 19.05.24 
 Описание проекта РС в рассматриваемой 

сфере. Обсуждение работ 

3 Контроллеры верхнего уровня 

S7. 

Игра «Контакт». 

72 24.05.24 

 Заключительное 

занятие 

Анализ выполненных работ. Основные 

выводы. Цели и содержание курса 

следующего года обучения. 

3  

73 26.05.24 

 Летний модуль Обзор пройденного теоретического 

материала. Выбор темы для творческого 

проекта. 

3  
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74 31.05.24  Подбор материала для творческого проекта. 3  

75 02.06.24 
 Разработка этапов выполнения проекта. 

Начало работы. 

3  

76 07.06.24  Работа над проектом. Прототипирование. 3  

77 09.06.24 
 Работа над проектом. Прототипирование 

(продолжение) 

3  

78 14.06.24 
 Аналитика проекта. Подбор технических 

решений. 

3  

79 16.06.24  Подбор компонентов, сборка проекта. 3  

80 23.06.24  Апробация и доработка проекта.  3  

81 23.06.24 
 Работа над творческим проектом. 

Заключительный этап. 

3  

82 28.06.24  Разработка презентации работы. 3  

83 30.06.24  Защита представленных работ. 3  

  
   249 

часов 
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